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Wichtige grundlegende Informationen

Sehr geehrter Kunde, sehr geehrter Anwender,

diese Montage- und Bedienungsanleitung soll Ihnen die erforderlichen Informationen vermitteln, um die Installation und Inbetrieb-
nahme des Volumensensors richtig und bestimmungsgemaf durchzufihren.

Die Installation, die Inbetriebnahme und Priffung sind ausschlieBlich von qualifiziertem und geschultem Personal durchzufishren.
Diese Bedienungsanleitung muss sorgfdltig gelesen und befolgt werden, damit ein stérungsfreier, ordnungsgeméfBer und sicherer
Betrieb des Volumensensors gegeben ist. Fir Schéden, die durch Nichteinhaltung der Hinweise dieser Bedienungsanleitung ent-
stehen, bernimmt die Walter Stauffenberg GmbH & Co. KG keine Gewdhrleistung. Das Offnen der Gerdte ist grundsétzlich nicht

zulassig.

Diese Bedienungsanleitung fiir Volumensensoren der Baureihe ,SGF in Standard-Ausfihrung” von STAUFF muss fir den befugten
Personenkreis jederzeit einsehbar hinterlegt werden. Es diirfen zu keinem Zeitpunkt Kapitel aus diesem Handbuch entfernt werden.
Eine fehlende Bedienungsanleitung oder fehlende Seiten miissen bei Verlust umgehend ersetzt werden. STAUFF liefert lhnen jeder-

zeit ein neves Exemplar. Die Bedienungsanleitung muss an jeden nachfolgenden Benutzer dieses Produktes weitergegeben werden.

Rechtliche Hinweise
Dieses Dokument unterliegt keinem Anderungsdienst durch die Walter Stauffenberg GmbH & Co. KG.

Anderungen in diesem Dokument kénnen ohne weitere Bekanntgabe durchgefihrt werden.

Die Walter Stauffenberg GmbH & Co. KG erteilt keine stillschweigenden Garantien auf handelsiibliche Qualitéten und Eignungen

fur einen bestimmten Einsatzzweck.

Nach einem eigenméchtigen Offnen oder Umbauen sowie nach einmaligem, falschen AnschlieBen der Stromkreise entféllt die Ga-
rantie und Gewéhrleistung der Walter Stauffenberg GmbH & Co. KG fiir einen sicheren Betrieb. Fiir Personenschéden und Schéden
an Sachgiitern durch eine unsachmé&Bige Installation und einen unsachméBigen Betrieb des Volumensensors ibernimmt die Walter

Stauffenberg GmbH & Co. KG keinerlei Haftung.

Bedienungsanleitung-Nr.: E060014a (D)
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* Funktionsbeschreibung Volumensensor

Volumensensoren von Walter Stauffenberg GmbH & Co. KG messen den
Volumenstrom von Flissigkeiten nach dem Zahnradprinzip. Ein im Gehé&use
sehr prazise angepasstes Zahnradpaar bildet das Messwerk. Die Mess-
werksdrehung wird zahnweise von einem Signalaufnehmer-System berih-
rungslos erfasst. Jeder Zahn wird als digitaler Impuls ausgegeben.

Die Zahnlicken der Messwerksrader bilden in den Bereichen, in denen
sie von den Gehdusewdnden vollsténdig umschlossen sind, Messwerks-
kammern, die den Flissigkeitsstrom in Abhéngigkeit ihrer Kammervolumina
digitalisieren.

* Allgemeine Beschreibung

Bitte beachten Sie alle Hinweise in dieser Bedienungsanleitung, nur dann
ist ein stérungsfreier Betrieb der Volumensensoren sichergestellt.

Fir Schaden, welche durch Nichteinhaltung dieser Hinweise entstehen,
Ubernimmt STAUFF keine Gewdhrleistung.

* Volumensensor-Auswahl

Fir einen stérungsfreien und sicheren Betrieb der Volumensen-
soren ist die richtige Auswahl (Auslegung) von Typ und BaugréBe
entscheidend. Aufgrund der Vielzahl verschiedener Anwendungen
und Volumensensor-Ausfiihrungen sind die technischen Daten im

* Konformitatserkl@rung

Volumensensoren der Baureihe ,SGF” sind im Sinne des EMV-Gesetzes
auf ihre elektromagnetische Vertraglichkeit und Stéraussendung hin ge-
prift worden und entsprechen den giiltigen gesetzlich vorgeschriebenen
EMV- Richtlinien. Sie kdnnen nicht selbststéndig betrieben werden, sind
Uber Kabel an eine Stromquelle angeschlossen und liefern digitale elek-
trische Signale fir die elektronische Auswertung. Fir alle Volumensensoren
liegt eine Konformitatserklérung vor, die Sie bei Bedarf anfordern kénnen.
Da die EMV-Vertréglichkeit des gesamten Messsystem auch von der
Verlegung der Kabel, dem korrekten Anschluss der Abschirmung

Die innerhalb einer Messwerksdrehung um eine Zahnteilung durchgesetz-
te Flussigkeitsmenge bildet das Messvolumen pro Impuls (V_) und ist in
cm®/Imp. definiert. Es kennzeichnet die Baugréfe eines Volumensensors.

Das Offnen der Geréte innerhalb des Gewdhrleistungszeitraumes ist nur
nach Ricksprache und Genehmigung durch STAUFF zulassig.

STAUFF-Katalogmaterial allgemeiner Art. Bestimmte Eigenschaften
der Geréte sind abhéngig von Typ, BaugréBe und Messbereich, so-
wie von der zu messenden Flissigkeit. Fir eine exakte Auslegung
halten Sie bitte Riicksprache mit STAUFF.

und jedem einzelnen angeschlossenen Gerdt abhéngig ist, muss
sicher gestellt sein, dass alle Komponenten den EMV-Richtlinien ent-
sprechen und die elektromagnetische Vertréglichkeit des gesamten
Systems, der Maschine oder der Anlage gewdéhrleistet ist.

Alle Volumensensoren sind nach den giiltigen gesetzlich vorgeschriebenen
EMV-Richtlinien EN 55011 und EN 61000 gepriift und besitzen die CE-
Zertifizierung. Die EG-Konformitéatskennzeichnung ist das CE-Zeichen das
an allen Volumensensoren angebracht ist.

* Allgemeine Bedingungen fir die Inbetriebnahme

Vor der Montage bzw. vor der Inbetriebnahme miissen Sie die folgenden Ei-
genschaften und Gesichtspunkte der entsprechenden Gegebenheiten Threr
Anlage beachten, damit ein stérungsfreier und sicherer Betrieb méglich ist.

1. Das zu verarbeitende Medium
Ist der Volumensensor fir das Medium geeignet?
Ist das Medium viskos oder abrasiv?

Besitzt das Medium Fiillstoffe oder sonstige Zusatzstoffe?

Welches Reinigungsmittel wird verwendet?
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Ist das Medium verschmutzt oder sind Verunreinigungen und Feststoffe im Medium?
Welche KorngréBen haben die Feststoffe und kdnnen diese das Messwerk blockieren?

Ist der Einbau eines vorgeschalteten hydraulischen Filters notwendig?

Sind die Rohrleitungen sauber und frei von Montageriickstéinden wie z.B. Spéne, Schweif3spritzer?

Ist der Tank sauber und kénnen keine Fremdstoffe aus dem Tank in das Rohrleitungssystem gelangen?
Wird das Medium oft umgestellt und wird dann auch ausreichend gespiilt?

Sind die Rohrleitungen und das gesamte System vollstdndig entliftete

Vertragen sich das Medium und das Reinigungsmittel mit den Dichtungen?
Sind die Dichtungen geeignet fir das zu messende Medium (Vertréglichkeit der Dichtungen)?



2. Die hydraulischen Eigenschaften der Anlage

Hat die Pumpe geniigend Leistung zum Betreiben der Anlage?

diliiilill

3. Die elektronische Auswertung und elektrische Sicherheit

il

Besteht ein
am Auswertegeréit?e

{

verlegt werden?

i1

Messwerk mit dem Schutzleiter PE verbunden werden!

{

Messwerk des Volumensensors?

il

beachtet worden?

{

Potentialunterschied zwischen dem Schutzleiteranschluss
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Ist der max. Betriebsdruck der Anlage kleiner als der max. zuldssige Betriebsdruck des Volumensensors?

Liegt der max. Druckabfall Ap (am Volumensensor) unterhalb des max. zul@ssigen Druckabfalls?

Entsteht bei max. Durchfluss (z.B. bei hoher Viskositét) kein ibermafig groBer Druckabfall Ap am Volumensensor?
Entspricht der Durchflussbereich des Volumensensors (abhéngig von der Viskositéit) dem vorliegenden Durchfluss?
Beachten Sie, dass sich der Durchflussbereich bei gréBerer Viskositt verringert!

Entspricht der Temperaturbereich des Volumensensors der vorliegenden max. Temperatur des Mediums?

Ist der Querschnitt der Rohrleitung gro3 genug und treten nicht zu grofle Druckabfélle in der Anlage auf?

Ist der hydraulische Anschluss (Zu- und Ablauf) korrekt angeschlossen und dicht?

Ein blockierender Volumensensor kann den gesamten Durchfluss stoppen. Ist in der Anlage ein Uberdruckventil/ Bypass vorhanden?

Haben Sie den optimalen Volumensensor gewdhlt und ist dieser mit dem geeigneten Vorverstérker ausgestattet?
Entspricht die Versorgungsspannung des Volumensensors der vorliegenden Spannung?

Ist die Versorgungsspannung, die das Netzteil oder Auswertegerdt liefert, ausreichend gegléattet?

Entspricht die Leistung der Versorgungsspannung der benétigten Leistung?

Ist der elektrische Anschluss anhand des beiliegenden Anschlussplans erstellt2

Ist die Kabelabschirmung beidseitig am Schutzleiter PE korrekt angeschlossen?

PE am Volumensensor und dem Schutzleiteranschluss PE

Muss eine Ausgleichsleitung, zur Beseitigung des Potentialunterschieds zwischen dem Volumensensor und dem Auswertegerét

Ist der Volumensensor fest mit dem Schutzleiter PE (z.B. iber die Rohrleitungen) verbunden?
Ist das Messwerk des Volumensensors isoliert zum Schutzleiter PE (z.B. Anschluss iiber Schlauche) aufgebaut? Wenn dies zutrifft, muss das

Besteht eine durchgehende Verbindung der Kabelabschirmung (Schutzleiter PE) iGber das Gehduse des 4-poligen Rundsteckers zum

Ist das Kabel stdrungsfrei verlegt und kénnen keine Stérimpulse eingekoppelt werden?

Ist der 4-polige Rundstecker des Anschlusskabels fest mit dem Stecker des Volumensensors verschraubt?

Sind die Drahte am Auswertegerdéit korrekt und richtig angeschlossen?

Entspricht die gesamte Anlage den gesetzlichen Richtlinien der elekiromagnetischen Vertréglichkeit (EMV)?2

Sind alle &rtlich giltigen Vorschriften, zutreffenden Bestimmungen, Richtlinien und Rahmenbedingungen der EMV eingehalten und

Anlagen, bei denen eine Fehlfunktion oder ein Versagen zu Personenschéden fihren kann, sind mit geeigneten Sicherheitseinrichtungen

auszustatten. Die Funktion dieser Sicherheitseinrichtungen ist in regelmé&Bigen Absténden zu iberpriifen.

e Maximaler Betriebsdruck

Vor der Montage des Volumensensors missen Sie prifen, ob der max.
Betriebsdruck der Anlage den max. zulé&ssigen Betriebsdruck des Volu-
mensensors nicht Gbersteigt. Betrachten Sie dabei auch die Spitzendriicke,
die beim Betrieb der Anlage auftreten kdnnen.

Abhéngig von der Ausfilhrung des Volumensensors sind regular folgende
Betriebsdriicke zul&ssig:

- Volumensensor in Graugussausfihrung  p_ =315 bar
- Volumensensor in Edelstahlausfihrung P, = 450 bar
- Volumensensor in Sonderausfishrung P,., = bis zu 700 bar

Wichtig:

STAUFF halten.

Bei allen Betriebsdriicken > 450 bar und bei Sonderausfilhrungen bitte Ricksprache mit

* Hinweis zur EU-Richtlinie 97/23/EG, Druckgerdte

STAUFF Volumensensoren sind im Sinne von Artikel 1, Absatz 2.1.4. der
oben genannten Richtlinie ,druckhaltende Ausriistungsteile” und somit be-
troffen von den Regelungen in dieser Richtlinie.

STAUFF Volumensensoren haben somit gemé&f Artikel 3, Absatz 1.4. denin
der Richtlinie genannten technischen Anforderungen zu entsprechen. Die
zu messenden Flissigkeiten fallen dabei meistens unter die Gruppe 2 ge-
maf Artikel 9, Absatz 2.2. STAUFF Volumensensoren erreichen dabei nicht
die unter Artikel 3, Absatz 1.1. festgelegten Grenzwerte.

Die technischen Anforderungen an STAUFF Volumensensoren beschrénken
sich somit auf die in Artikel 3, Absatz 3 festgelegten Kriterien. Das heift,
dass die Gerdte in Ubereinstimmung mit der in einem Mitgliedstaat gel-
tenden guten Ingenieurpraxis ausgelegt und hergestellt werden missen.
Dieses wird hiermit bestétigt. Der Absatz legt weiterhin fest, dass diese
Druckgeréate und Bauteile nicht die CE-Kennzeichnung im Sinne der Druck-
geréterichtlinie tragen dirfen. Fir STAUFF Volumensensoren wird somit kei-
ne Konformitétserklarung ausgestellt und die Geréte werden nicht mit dem
CE-Kennzeichen im Bezug auf die Richtlinie 97/23/EG versehen.

5
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* Durchflussmessbereich

Der im Datenblatt angegebene Durchflussmessbereich (Q,;, - Q,,.,) des
Volumensensors bezieht sich auf das Prifmedium ,Hydraulik-O1” mit einer
Viskositét von 21 mm?/s bei einer Temperatur von 20°C. Fir diesen Mess-
bereich gibt STAUFF eine Messgenauigkeit bis zu 0,3% vom Messwert und

eine Wiederholgenauigkeit von 0,05% an.

Bei Medien mit niedriger Viskositat (< 21 mm?/s) verschlechtert sich die
Messgenauigkeit, wahrend sie sich bei Medien mit hoher Viskositat (> 21
mm?/s) verbessern kann. Beachten Sie aber auch, dass der Durchfluss-
messbereich bei héherer Viskositat eingeschrankt ist (siehe Datenblatt Vo-
lumensensor).

Wichtig:

Stellen Sie sicher, dass der angegebene maximal zulassige Betriebsdruck des Volumen-
sensors in keiner Betriebsart der Anlage iiberschritten werden kann. Beachten Sie den
Durchflussmessbereich, der abhéngig von der Viskositét des zu messenden Mediums ist.

* Montage des Volumensensors

Der Volumensensor sollte an einer gut zugénglichen Stelle montiert sein,
damit eine Demontage zur Reinigung des Messwerks leicht méglich ist.
Da Volumensensoren in jeder Einbaulage und Durchflussrichtung arbeiten,
kénnen Sie ihn an jeder beliebigen Stelle in lhrer Anlage montieren. Bei der
Installation des Volumensensors ist darauf zu achten, dass auch bei Still-
stand der Anlage immer noch Flissigkeit im Volumensensor verbleibt und
dieser nie leerlaufen kann. Der Auslauf des Volumensensors sollte daher
immer einen gewissen Vorspann aufweisen, da hierdurch das Messwerk
des Volumensensors in der Flissigkeitsséule fest eingespannt ist (das Mess-
werk stiitzt sich hierdurch an der Flussigkeitsséule ab) und sich die Rohrlei-
tung nicht entleeren kann. In kritischen Féllen oder wenn die Rohrleitung
im Stillstand bzw. Standby leerlaufen kann, empfiehlt es sich immer, in der
Auslaufleitung ein zusétzliches Rickschlagventil einzubauen.

Rickschlagventil

Volumensensor

Tank

Abbildung 1: Volumensensor mit Vorspann

Wichtig:

Achten Sie darauf, dass das Messwerk des Volumensensors sowohl im Ein- als auch im Aus-
lauf immer vollsténdig gefillt ist und der Auslauf etwas vorgespannt ist. Dies verhindert
eine Zerstérung des Messwerks bei einem plétzlichen und steilen Anstieg des Durchflusses
und verbessert gleichzeitig die Messgenauigkeit.

Volumensensoren der Baureihe ,SGF” lassen sich mit vier Schrauben direkt
auf einen Block oder in die Rohrleitung montieren. Wéhlen Sie fir den
hydraulischen Zu- und Ablauf bzw. fir das gesamte Rohrleitungssystem
(wenn maglich) immer nur gro3e Querschnitte. Dies senkt den Druckabfall
und die Durchflussgeschwindigkeit im gesamten System.

Fir alle Volumensensoren der Baureihe ,SGF” liefert STAUFF Anschluss-
platten mit unterschiedlichen Rohrgewinden und seitlichen oder ricksei-
tigen Anschluss (siehe Datenblatt Anschlussplatten). Abhéngig von den
vorliegenden Gegebenheiten, der installierten Rohrleitung, dem Rohrquer-
schnitt oder Rohrgewinde kann der Anwender die geeignete Anschluss-
platte wahlen und diese ohne zuséizliche Reduzierungen in die Anlage
oder Maschine einbauen.

Der Volumensensor wird mit vier Zylinderschrauben DIN 912 auf den Block
oder die Anschlussplatte geschraubt. Die Schrauben sind gleichméfBig
Uber kreuz mit folgenden Drehmomenten vorzuspannen.

Beim Auswechseln der Befestigungsschrauben missen Sie unbedingt darauf
achten, dass die Schrauben die Festigkeitsklasse 10.9 bzw. 12.9 haben.

= Blockmontage:
Der Volumensensor wird auf eine Anschlussplatte montiert. Die An-
schlussplatte ist in die Rohrleitung eingebaut, wird mit vier Schrauben
an einer Montageplatte, Konsole oder Gerdtewand befestigt und be-
sitzt alle erforderlichen hydraulischen Anschlisse und Befestigungs-
bohrungen fir die Montage des Volumensensors.

Tabelle 1: Anzugsdrehmoment der Befestigungsschrauben

Volumensensor BaugrdBe Drehmoment
(Grauguss und 1.4305)

SGF 0,02; SGF 0,04; SGF 0,1; SGF 0,2 40 Nm
SGF 0,4; SGF 1; SGF 2 70 Nm
SGF 4 120 Nm
SGF 10 280 Nm

Beachten Sie bitte die besonderen Hinweise bei der Montage der

BaugréBe SGF 4 und SGF 10 (siehe Anlage)
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Wichtig:

der Ein- und Auslauf frei und offen ist.

Bei der Montage des Volumensensors missen Sie unbedingt darauf achten, dass die Dichtun-
gen nicht beschédigt sind und korrekt in den hydraulischen Anschliissen des Volumensensors
liegen. Falsch eingebaute oder beschédigte Dichtungen fihren zu Leckagen und zu einem
undichten System, was erhebliche Folgen nach sich ziehen kann. .

Beachten Sie bitte, dass Volumensensoren mit EPDM-Dichtungen nicht mit Ol und Fetten auf
Mineralélbasis in BerGhrung kommen, da diese Medien die Dichtungen zersetzen.

Die gelben Kunststoffstopfen in den hydraulischen Anschliissen des Volumensensors
schitzen das Messwerk gegen Schmutz und Verunreinigungen bei der Lagerung und beim
Versand. Vor der Montage des Volumensensors miissen Sie diese Stopfen entfernen, damit

* Reinigung und Spilung der Rohrleitung vor der Inbetriebnahme

Vor der Inbetriebnahme des Volumensensors miissen Sie die gesamte Anla-
ge sorgfaltig spilen und reinigen, damit keine Fremdkérper von der Mon-
tage in das Messwerk des Volumensensors gelangen kénnen. Fremdké&rper
kénnen das Messwerk blockieren und stark besch&digen, so dass der Volu-
mensensor keine giiltigen Messwerte mehr liefern kann und zur Reparatur
eingeschickt werden muss.

Nach Fertigstellung bzw. Verrohrrung der Anlage miissen Sie zuerst das
gesamte Rohrleitungssystem und den Tank sorgféltig spilen und reinigen.
Hierzu wird, anstelle des Volumensensors, eine Umlenkplatte auf den Block
oder Anschlussplatte montiert, so dass die Flissigkeit durch die Umlenk-
platte strémen kann und alle Fremdkérper (z.B. Spéne, Metallteile, etc.)
ungehindert ausgespilt werden. Verwenden Sie als Spilflissigkeit ein Me-
dium, das sich mit dem spéter verwendeten Medium vertrégt und keine
unerwiinschten Reaktionen verursacht. Entsprechende Informationen kén-

nen Sie beim Lieferanten bzw. Hersteller des Mediums oder bei STAUFF
einholen. STAUFF liefert fir alle Volumensensorgréen der Baureihe ,SGF”
entsprechende Umlenkplatten, die Sie problemlos anstelle des Volumen-
sensors montieren kdnnen.

Volumensensoren sind Messaufnehmer, die mit hoher Prazision gefertigt
sind. Sie haben ein mechanisches Messwerk, das aus zwei Zahnradern
besteht und mit engen Spalten zum Gehduse eingepasst ist. Selbst kleinste
Sch&den an den Zahnradern und Lagern verursachen einen Messfehler.
Sorgen Sie daher stets dafir, dass keine Fremdkérper in das Messwerk
gelangen kénnen und dass das durchflieBende Medium stets frei ist von
Verunreinigungen ist.

Nachdem die Anlage sorgféltig gespiilt ist und keine Fremdk&rper mehr im
Rohrleitungssystem sind, kénnen Sie den Volumensensor montieren und mit
der eigentlichen Inbetriebnahme beginnen.

Wichtig:

und dieses blockieren oder sogar zerstéren.

Spilen Sie bitte die Rohrleitungen und den Tank griindlich aus, denn Fremdkérper und
Rickstdnde in den Rohrleitungen kénnen in das Messwerk des Volumensensors gelangen

* Filterung der Flissigkeit

Stark verschmutzte Medien oder Fremdkérper im Medium kénnen das
Messwerk des Volumensensors blockieren, beschédigen oder sogar zer-
stéren. Setzen Sie in diesen Féllen immer einen ausreichend grofen Filter
vor den Volumensensor, so dass keine Fremdkérper und Feststoffe in das
Messwerk gelangen kdnnen und somit ein Schaden am Volumensensor
verhindert wird. Die notwendige Filterung ist abhéngig von der Baugréfe,
Lagerung und Ausfihrung des Volumensensors.

Tabelle 2: Vorgeschaltete Filter

FiltergréBe fir Kugellager

Volumensensor BaugréBe

SGF 0,02 /0,04 /0,1 10 pm
SGF 0,2 /0,4 20 pm
SGF1/2/4/10 50 pm

Die Filfergrc'SBe fir Volumensensoren mit G/eif/agern, in Sonderausﬂ')hrung
oder mit speziell angepassten Messwerkstoleranzen teilt lhnen STAUFF auf
Anfrage mit.

Wichtig:

Ein blockierender Volumensensor kann den gesamten Durchfluss stoppen. Es ist seitens
der Anlage fir ein Uberdruckventil /Bypass zu sorgen.

* Vorverstdarker

Der Vorverstarker der Standardausfishrung ist kurzschlussfest, verpolungs-
sicher und verarbeitet die Signale der Abtastsensoren. Durch die Ge-
gentaktausgangsstufen des Vorverstérkers wird eine groBe Stérsicherheit
erreicht. Sie kénnen an die Ausgdnge sowohl Auswertegerdte mit PNP-

als auch mit NPN-Eingéngen problemlos anschlielen. Die zweikanalige
Ausgabe der digitalen Signale erméglicht eine hdhere Messwertauflésung
sowie eine Richtungserkennung des Durchflusses.
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1. Durchflussrichtung

—=
t
2. Durchflussrichtung
sinkender Durchfluss = Abnahme der Sensorfrequenz —= | steigender Durchfluss = Zunahme der Sensorfrequenz —
< 1. Durchflussrichtung (von A 3B) = < 2. Durchflussrichtung (von B 3A) — =
A  / A  / A  / A  / Signal von Kanal 1
1 3 1* -1 3 1*
—= t
A  / A  / A  / A  / A Signal von Kanal 2
2 4 2* -2 -4 2%
[<=——= L t
ein Messvolumen
1V Wechsel der
ein Kammervolumen Durchflussrichtung
ein Zahn + eine Zahnliicke Q =0 ml/min
eine Zahnbewegung = 360°
Abbildung 2: Signalausgabe des Vorverstérkers
Die Versorgungsspannung im Spannungsbereich von U, = 10 ... 28 VDC.  Ausgangssignal einen Signalpegel von Ug = U, - 1V hat.

Sie kénnen den Vorverstarker mit jeder beliebigen Spannung in diesem
Spannungsbereich Uy betreiben, beachten Sie aber, dass die Signal-
spannung sich immer an die Versorgungsspannung anpasst und dass das

Fur die Versorgung ist eine gegléattete Gleichspannung zul@ssig mit einer
maximalen Restwelligkeit £15 %.

Wichtig:

Beachten Sie bitte, dass an der Stromversorgung des Volumensensors keine zusétzlichen
Induktivitaten wie Schiitze, Relais, Ventile etc. angeschlossen sind. Diese Bauteile sind
potentielle Stérquellen (insbesondere, wenn die Induktivitdten nicht mit einer ausreichenden
Schutzbeschaltung versehen sind), erzeugen beim Schalten hohe Stérimpulse und kénnen
die Funktion des Volumensensors stéren, obwohl dieser den EMV-Richtlinien entspricht.

Die Leerlaufstromaufnahme des Vorverstérkers ist abhéngig von der je-
weiligen Versorgungsspannung.

Versorgungsspannung U, = 12V DC lomaxi2 = 25 mA
Versorgungsspannung Uy =24 V DC lomax24 = 40 mA
Max. Strom pro Kanal lkmax = 20 mA

(der Strom Iy ist abhéngig von der Eingangsimpedanz der Auswerteelek-
tronik)

Ges. Stromaufnahme (bei 12 V DC) loges = 65 mA
|Oges = |0mox12 + (2 X Ichx) Pmox = 0178 \
Ges. Stromaufnahme (bei 24 V DC) loges = 80 mA
|Oges = |Omox24 + (2 X IKqu) qux = 1192 W

8

Der elektrische Anschluss des Volumensensors erfolgt iber den 4-poligen
Rundstecker, der sich am Vorverstérkergehduse befindet. Der Stecker des
Anschlusskabels wird auf den Steckeranschluss des Volumensensors ge-
steckt und mit diesem verschraubt.
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Wichtig:

Verwenden Sie als Anschlusskabel nur gut abgeschirmte Kabel mit einem Drahtquerschnitt
von 2 4 x 0,25 mm?. Beachten Sie bitte, dass das Geh&use des Rundsteckers metallisch ist,
einen Anschluss fiir die Abschirmung hat und dass das Potential des Schutzleiters PE
verbunden ist mit der Kabelabschirmung und dem Gehéuse des Vorverstarkers.

Die Abschirmung des Anschlusskabels ist beidseitig aufgelegt. Uber die
Abschirmung erfolgt die Verbindung des Schutzleiters PE von der Auswerte-
elektronik zum Vorverstarkergehduse und dem Messwerk des Volumen-
sensors. Die Abschirmung des Kabels sollte immer bis zum Volumen-
sensor durchgehend verlegt sein und nicht in Rangierverteilern oder Ab-
zweigdosen unterbrochen werden. Verlegen Sie das Anschlusskabel még-
lichst direkt vom Auswertegerdt zum Volumensensor, da Unterbrechungen
immer potentielle Fehlerquellen sind.

Das Messwerk des Volumensensors muss elektrisch mit dem Schutzleiter
PE verbunden sein. Dies ist in der Regel durch die geerdeten Rohrleitungen
gewdhrleistet.

Pin 2 Pin 1
digitales Signal Stromversorgung
1. Kanal U,=10-28VDC
Metallgeh&use verbunden
mit der Abschirmung und
dem Schutzleiter PE
Pin 3 Pin 4
Stromversorgung digitales Signal
GND (-U,=0V) 2. Kanal

Stecker Draufsicht

Abbildung 3: M12-Steckverbinder eingebaut im Vorverstarkergehéuse
des Volumensensors

Wichtig:

Sollten Potentialunterschiede zwischen dem Vorverstér
anschluss PE der Auswerteelektronik bestehen, so miissen Sie eine Ausgleichserde legen
(siehe Anschlussbild). Wir empfehlen eine jéhrliche Uberprisfung und Rekalibrierung.

kergeh&use und dem Schutzleiter-

Die maximale Kabelléinge zwischen dem Volumensensor und der Auswer-
teelektronik betragt ca. 120 m. Bei groBen Kabelléngen (ab ca. 40 m)
missen Sie unbedingt darauf achten, dass das Anschlusskabel in stérungs-

* Wartung

freier Umgebung verlegt ist, die Abschirmung beidseitig am Schutzleiter PE
angeschlossen ist und dass kein Potentialunterschied zwischen den beiden
Schutzleiteranschlissen besteht.

Abhéngig von den Betriebsbedingungen sind die Lebensdauer und damit die spezifischen
Eigenschaften der Gerate durch VerschleiBB, Korrosion, Ablagerungen oder alterungs-
bedingt begrenzt. Der Betreiber ist fir regelméaBige Kontrolle, Wartung und Rekalibrierung
verantwortlich. Jede Beobachtung einer Storung oder einer Beschadigung verbietet die wei-
tere Benutzung. Auf Wunsch kénnen wir lhnen ein Leihgerdat fir die Daver der Uberholung
zur Verfiigung stellen. Wir empfehlen eine jéhrliche Uberprisfung und Rekalibrierung.

* Ricksendung von Reparaturen und Mustergeraten

Fir eine zigige und wirtschaftliche Reparatur der Volumensensoren und
anderen Komponenten ist es unbedingt erforderlich, dass Sie der Ricksen-
dung eine genaue Beschreibung der Beanstandung bzw. des Fehlers bei-
figen. AuBerdem muss ein Sicherheitsblatt beiliegen, aus dem eindeutig
hervorgeht, welches Medium mit dem Volumensensor gefahren wurde und
wie gefdhrlich dieses Medium ist.

Die Einhaltung der gesetzlichen Vorschriften zum Arbeitsschutz, wie Ar-
beitsstattenverordnung  (ArbStattV), Unfallverhtungsvorschriften sowie
Vorschriften zum Umweltschutz, Abfallgesetz (AbfG) und Wasserhaus-
haltsgesetz (WHG) verpflichten Unternehmen, ihre Arbeitnehmer bzw.
Mensch und Umwelt vor schédlichen Einwirkungen beim Umgang mit

geféhrlichen Stoffen zu schitzen. Falls trotz sorgféltiger Entleerung und
Reinigung des Volumensensors dennoch weitere Sicherheitsvorkehrungen
erforderlich sind, missen diese notwendigen Informationen unbedingt der
Ricksendung beigefigt sein.

Bei allen Ricksendungen von Volumensensoren zur Walter Stauffenberg
GmbH & Co. KG, beachten Sie bitte, dass eine Uberprifung und Reparatur
nur durchgefihrt wird, wenn das Sicherheitsdatenblatt des verwendeten
Mediums beigefigt ist und die Volumensensoren vollstandig gereinigt und
gespilt sind. Dies dient zum Schutz unserer Mitarbeiter und erleichtert uns
die Arbeit.

Bei Nichtbeachtung erfolgt eine unfreie Riicksendung.
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* Technische Daten SGF 0,02 - SGF 4

BaugréBe Messbereich Frequenz Impulswertigkeit K-Faktor
I/min Hz cm®/Impuls Imp./Liter

SGF 0,02 0,002 ... 2 1,667 ... 1666,67 0,02 50000
SGF 0,04 0,004 ..4 1,667 ... 1666,67 0,04 25000
SGF 0,1 0,01..10 1,667 ... 1666,67 0,1 10 000
SGF 0,2 0,02 ...18 1,667 ... 1500,00 0,2 5000
SGF 0,4 0,03 ... 40 1,250 ... 1666,67 0,4 2 500
SGF 1 0,05 ... 80 0,833 ... 1333,33 1 1000
SGF 2 0,1..120 0,833 ... 1000,00 2 500
SGF 4 1,0 ... 250 4,167 ... 1041,67 4 250
Messgenauigkeit : bis zu 0,3% vom Messwert (bei Viskositét > 20 mm?/s)
Wiederholgenauigkeit : + 0,05% unter gleichen Betriebsbedingungen
Material : Grauguss EN-GJS-400-15 (EN 1563) oder

Edelstahl 1.4305
Messwerkslagerung : Kugellager oder Stahlgleitlager (mediumbedingt)
Dichtungen : FPM (Standard), NBR, PTFE oder EPDM
Max. Betriebsdruck : Grauguss EN-GJS-400-15 (EN 1563) 315 bar

Edelstahl 1.4305 450 bar
Medientemperatur 1 =40 ...+ 120°C (-40°F ... 248°F)
Umgebungstemperatur :-20 ...+ 50°C (-4°F ... 122°F)
Viskositdtsbereich :1...100 000 mm?/s
Einbaulage : beliebig
Durchflussrichtung : beliebig
Laufgerdusche :max. 72 db(A)
Versorgungsspannung-Version : 10 bis 28 Volt/DC
Impulsausgang : 2 x Gegentaktausgangsstufen

verpolungssicher, kurzschlussfest
low signal: 0 = GND; high signal: 1 =U, -1

| =80mA (bei24V)

P =192 W (bei24V)
Kanalversatz :90° + 30° max.
Tastverhdlinis 2 1/1 +15° max.
Vorverstérkergehéuse : Aluminium

Schutzart 1P 65

10



* Durchflusskennlinien SGF 0,02 - SGF 4
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* Vorverstarker-Blockschaltbild

LT 1

Signalumwandlung & Gegentakt-

Sensor 2
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|_ Verstarkung ausgangsstufen J

Potentialausgleich

MH—|

» Ausgangssignale am Vorverstarker
Volumensensor SGF 0,02 ... SGF 4

Messwerksdrehung um eine Messradteilung

1 Impulse pro durchgesetzte Fllssigkeitsmenge
um eine Teilung

’ 3
Messvolumen / Impuls in cm™/ Imp

Kanal 1 ‘
M[mi g
! 3

I

AJ Kanalversatz um eine |

’17 1/4 Teilung (90°) |

|

Kanal 2 |

I

1 :1 Tastverhéltnis eines Impulses |
(am Vorverstérker justiert) |

.
T

Durchflussrichtung 1 Durchflussrichtung 2

Spannungsbereiche

Versorgungsspannung: Uy =10...28VDC
Signalspannung: Uss=Uy -1V
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* Steckerbelegung

Kanal 1 ~ Speisung + Volt

Speisung 0 Volt - Kanal 2

e Anschlussbild

(N 1 +Volt (braun) [ +U

T - 1

1 oy | K1 Elektronik-

T4 RKanal2 (schwarz) = &\2/ Auswertung Anderung der Durchflussrichtungsanzeige

Lf) IKY) (+ nach - / - nach +) durch Vertauschen
ov der Kandgle (Kanal 1 _ Kanal 2)
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